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2) Diagrammi di Bode di )()()(~
1 sPsCsP ⋅=  

 
3) Scelta reti compensatrici per fissare tω e ϕM  

Specifiche nel tempo: ŝ , st  (ciclo chiuso) 

Specifiche nella frequenza: rM , 3B  (ciclo chiuso) ; ϕM , tω  (ciclo aperto) 

Legami: rMs 85,01ˆ ≈+  ; 33 ≈stB  

390 BM t <⇒°< ωϕ  e viceversa ; ϕMM r →  dalla carta di Nichols  

Rete anticipatrice:   Rete attenuatrice:  

ms
s

sRa /1
1

)(
τ
τ

+
+=  

τ
τ
s

ms
sRi +

+=
1

/1
)(  

ia n
i

n
a sRsRsC )]([)]([)(2 ⋅=  

 
4) Diagrammi di Bode di )(~)()( 2 sPsCsL ⋅=  per verificare le specifiche a ciclo aperto 
 
5) Diagramma di Nichols di )(sL  (ed eventuale calcolo della risposta al gradino al computer) per 
verificare le specifiche a ciclo chiuso 
 
6) Se le specifiche non sono soddisfacenti ripartire dal punto 3 


